P43-F4Y-2D-1DO0-180E

Dane techniczne

Maksymalny zasigg dziatania: 2000 mm
Minimalny zasi¢g dziatania: 200 mm
Czas odpowiedzi: 250 ms

Kat padania wiazki: 8 °

Btad liniowosci: <0,3%

Powtarzalnos$¢ mierzonej odlegtosci: £0,2% +2 mm
Temperatura otoczenia: -15...+70 °C

Kompensacja temperaturowa: TAK

Napigcie zasilania: 15...30 VDC

Mozliwe minimalne napigcie zasilania: 12 VDC
Pobér pradu: <40 mA

Wyjscie: 4..20 mA
Ustawianie czuto$ci: Teach IN

Obudowa: M18x1

Stopien ochrony: IP67
Przewo6d: 2 m

UWAGA!!!

AR

ULTRASCHALL-5ENSORIK

Czolo czujnika nie moze by¢ narazane na goraca wode >50°C oraz strumien wody!!!
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Podlaczenie elektryczne
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Programowanie
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Ustawienie wyjsScia analogowego

P1 i P2 okreslaja nachylenie wyj$cia analogowego. P1 wyznacza pozycje 4mA a P2 pozycje
20mA.

Nachylenie dodatnie ~ P1<P2

Nachylenie ujemne P2<P1



Wiasciwa praca czujnika

Dioda LED oznaczajaca ,,ECHO” jest wiaczona, wtedy gdy odpowiedz jest odbierana (dioda
ta potwierdza, ze obiekt badany jest wlasciwie ustawiony). Dioda LED P1 jest wiaczona,
kiedy obiekt jest pomigdzy czotem czujnika i P1. Dioda LED P2 jest wlaczona, kiedy obiekt
jest dalej niz P2.

Ustawianie punktu P1 (wyj$cie 4mA):

Nalezy polaczy¢ przez okoto 6 sekund: wyjscie Teach-In czujnika (PIN 5) i GND, az do
momentu zapalania si¢ diody Pl i diody ,,ECHO” — diody LED powinny mrugac
roéwnoczesnie (z czgstotliwoscia okoto 2 Hz). Nastgpnie nalezy przerwaé potaczenie PINS-
GND:; czujnik jest w fazie nauki pozycji P1:

- dioda LED P1 zaczyna mruga¢ z czgstotliwoscia 1Hz a LED ,,ECHO” powraca do
normalnej pracy pokazujac czy obiekt jest wlasciwie ustawiony,

- przez 30 sekund nalezy zaprogramowal pozycj¢ P1 ustawiajac badany obiekt w
wymaganym miejscu,

- nalezy zlaczy¢ i pusci¢ Pin 5 1 GND — punkt P1 jest w tym momencie ustawiony.

Czujnik wraca do normalnego funkcjonowania z ustawionym punktem P1.

Ustawianie punktu P2 (wyjscie 20mA):

Nalezy potaczy¢ przez okoto 13 sekund: wyjscie Teach-In czujnika (PIN 5) i GND, az do
momentu zapalania si¢ diody P2 i diody ,ECHO” - diody LED powinny mrugac
rownoczes$nie (z czestotliwoscia okoto 2 Hz). Nalezy mie¢ na uwadze, ze zanim znajdziemy
si¢ w trybie programowania punktu P2, przez kilka chwil bedzie migata dioda P1, po okoto 7
sekundach zaczng pulsowa¢ dioda P2 i ,,ECHO”.

Nastepnie nalezy przerwac potaczenie PINS-GND; czujnik jest w fazie nauki pozycji P2:

- dioda LED P2 zaczyna mruga¢ z czgstotliwoscia 1Hz a LED ,,ECHO” powraca do
normalnej pracy,

- przez 30 sekund nalezy zaprogramowac pozycje¢ P2 ustawiajac badany obiekt w
wymaganym miejscu,

- nalezy ztaczy¢ i pusci¢ Pin 5 1 GND — punkt P2 jest w tym momencie ustawiony.

Czujnik wraca do normalnego funkcjonowania z ustawionym punktem P2.

UWAGA!!!

Produkt nie moze by¢ uzywany jako element zabezpieczajacy przed wypadkiem lub
jako wylacznik bezpieczenstwa, lub w innych aplikacjach gdzie urzadzenie miatoby
chroni¢ personel przed zranieniem.



