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MONITOR FR-1/FR-1N

Ta instrukcja obstugi:

... dotyczy wszystkich monitorow typu FR-1/FR-1N

... przeznaczona jest dla autoryzowanego personelu (zgodnie z dyrektywg EMC)

... jest czescig jednostki. Zawiera informacje na temat prawidtowego obchodzenia
sie z urzadzeniem. Nalezy zapoznacC sie z warunkami poprawnej instalacji oraz
pracy urzgdzenia. Postepowac zgodnie z instrukcjami bezpieczenstwa.

Spis tresci
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MONITOR FR-1/FR-1N

1. Instrukcje bezpieczenstwa

Postepuj zgodnie z instrukcjg bezpieczenstwa. Nieprzestrzeganie wskazan
instrukcji, dziatanie nie zgodne z przypisami ponizej, niewtasciwa instalacja lub
uzywanie moze mie¢ wptyw na bezpieczenstwo ludzi pracujgcych w zaktadzie.
Instalacja i wszelkie podtgczenia muszg by¢ wykonane w zgodzie z lokalnymi i
miedzynarodowymi standardami. Odpowiedzialno$¢ lezy po stronie osoby
instalujgcej jednostke.

Jednostka powinna byC¢ =zainstalowana, podtaczona i uruchomiona przez
wykwalifikowanych elektrykdw (tylko wtedy mozliwe jest zagwarantowanie
bezpieczne dziatanie jednostki).

Jednostke nalezy odtgczy¢ od zrédta zasilania przed kazdg probg montowania i
demontowania. Nalezy roztgczy¢ takze wszystkie dodatkowe obwody zasilajgce
przekazniki.

Nalezy zwroéci¢ uwage i zachowaé szczegolng ostroznos¢ podczas pracy z
jednostkg podtgczong do zasilania. Z uwagi na wspoétczynnik ochrony P20
dozwolone to jest tylko osobg posiadajacym uprawnienia.

Zaprojektowane urzgdzenie odpowiada klasie ochronnej Il za wyjatkiem blokéw
terminali srubowych. Zabezpieczenie przeciw przypadkowemu kontaktowi
("dotkniecie palcem” IP20) jest gwarantowane kwalifikowanemu personelowi tylko
w przypadku, gdy terminale srubowe zostaty dobrze dokrecone. Dla zapewniena
dobrych warunkow pracy urzgdzenie powinno zosta¢ zamontowane w obudowie o
stopniu ochrony IP40 lub wiekszym, ktora moze by¢ otwieranatylko za pomocqg
klucza lub w zamykanych szafach sterowniczych.

Jezeli jednostka posiada zewnetrze zasilanie 24V DC, to napiecie to musi byc¢
wygenerowane i dostarczone do jednostki w sposob zgodny z normg
bezpieczenstwa dla dodatkowych niskich napie¢ (SELV). Wymog ten wynika z
potrzeby pozniejszego przytgczenia tego napiecia do terminali (potrzebne do
zasilania przytgczonych urzadzen) bez koniecznosci jego wczesniejszego
kontrolowania.

Okablowanie wszystkich przewodow sygnatowych odnoszacych sie do SELV
powinny spetniaé kryteria stawiane przez SELV (dodatkowe bezpieczne niskie
napiecie oraz bezpieczne elektryczne odseparowanie innych obwodéw).

Jezeli dostarczone zewnetrznie zasilanie bgdz zasilanie wewnetrzne wymagajg
zewnetrznego uziemienia, to odpowiedzialnos¢ za to spoczywa na uzytkowniku
(zgodnie z stosownymi rozporzgdzeniami dotyczgcymi instalacji). Wszystkie opisy
w tej instrukcji obstugi dotyczace urzadzenia, ktére nie jest uziemione (w zgodnie z
napieciem SELV). Niedozwolone jest zasilanie jednostki zasilaczami impulsowymi.
Przekroczenie wartosci wydolnosci urzadzenia na pobor pragdu (wartosé podana w
dokumentacji technicznej) jest niedozwolone.

Powinno sie zamontowaC dodatkowy zewnetrzny wytgcznik, ktory umozliwi
dotgczenie zasilania wszystkich obwodow zasilajgcych. Gtowny wytgcznik
powinien zostac przypisany tylko jednostce.
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MONITOR FR-1/FR-1N

Zgodnie ze specyfikacjg techniczng przedstawiong ponizej, jednostka moze
pracowac¢ w szerokim zakresie temperatur. Z powodu dodatkowego wewnetrznego
ciepta, pracujgce elementy oraz scianki obudowy mogg posiada¢ wyczuwanie
wyzszg temperature w cieptym srodowisku pracy.

W przypadku nieprawidtowej pracy jednostki proszeskontaktowac sie z producentem
(badz przedstawicielem). Nieumiejetne manipulowanie przez osoby nieupowaznione
moze doprowadzi¢ do powaznego uszkodzeni, zagozenia bezpieczenstwa ludzi oraz
zaktadu pracy. Jest to dziatanie niedozwolone i skutkuje odpowiedzialnoscig i utratg
gwarancji.

2. Funkcje i cechy urzadzenia

Monitor FR-1/FR-1N jest systemem szacujgcym bazujgcym na impulsach. Monitoruje
elementy obrotowe, liniowe, wibrujgce Ilub oscylujgce. Otrzymuje impulsy z
zewnetrznych czujnikow, mierzy interwat pulsow i szacuje czestotliwos¢ wejscia.
Wartos¢ ta porownywana jest z wartoscig ustawiong jako punkty przetgczania.
Wbudowane przetwornik pozwala na przetworzenie sygnatu czestotliwosci
wejsciowej na wartos¢ wyjsciowg sygnatu analogowego (prgdowego).

Przyktad zastosowania
Monitor predkosci w stacji
energetycznej wiatrowej

czujnik na elemencie obrotowym
lub na watku generatora

= |
n
IN1
- - nagrywanie
wiadomos¢ wiadomosé | (BEHEEEEE lub wyswietlanie
MONITOR
® O || ® O3 PR ‘f\/

out1| out2|out3

przetgczalne wyjscia analogowe wyjscie stacja wiatrowa

A Monitor FR-1/FR-1N sg zgodne z koncepcjg budowy modutéw jedno-
kanatowych. Umozliwia to (w zrozumieniu elektrycznym) potgczenie
obwodow wyjsciowych dwoéch lub wiekszejilosci jednostek, w celu uzyskania
obwoddéw nadmiarowych. Mogg one rowniez by¢ uzyte do zadan
wymagajacych zapewnienia bezpieczenstwa. Muszg wowczas byc¢
zachowane stosowne regulacje i standardy.
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MONITOR FR-1/FR-1N

3. Budowa urzadzenia

1 2 3[4 5 6
SIS,
PO
MONITORFR-1N .
Frequency/Speed | & r
] \_/I\_INVINI\ VB T /T »/
..... 1 OO0 INA INA N
[HHHHH%MJ LOZUZ0Z0Z NN
I I 2 L 1 L 1
| | [
I R <> | 3 1a 1b 1c
‘. He ® @egul—s
6 l
(I
13 14 15 16 17 18
RI® [
19 20 21|22 23 24
1 Wyswietlacz (7/14-segmentowy)
1aWskazniki kanatéw wejsciowych i trybéw pracy:
CH1...CH4 Wejscia kanatéw (tu: CH1)
RUN Tryb pracy RUN (tryb pracy normalinej)
PRG Tryb programowania (ustawianie wartosci parametrow)
TST Tryb testowania (sprawdzanie w trybie offline zachowania sie wyjs¢)
KEY Status jednostki (zamykanie)
1b Wskazania: Aktualna wartosc¢ i wartosci parametrow (5-cyfr, numeryczny)
0 obroty 0...60,000 RPM
0 impulsy: 0.1...1000.0 Hz

0 wartosci analogowe: 0/4...20.5 mA
Przy wyj$ciu poza zakres wskazan wyswietlacz pokazuje "----".

1c Wskaznik: Skroty parametréw i jednostek (3-cyfry, alfanumeryczne)

2 Przyciski 4 /¥:  Wybieranie aktualnie wyswietlanej wartosci, wybor parametrow,
ustawianie wartosci parametrow.

3 Przycisk % : Wybieranie trybu pracy,
potwierdzenie wartosci parametru lub reset
4 LEDs In1 (zétta): wskazuje impulsy na wejsciu
LED Err (czerwona): tylko w FR-1N - zapala sie¢ w momencie spiecia badz uszkodzenia
przewodow.
5 LEDs Out1/2 (zielone): Stan wyjs¢ 1i 2
Wytgczone: Wyjscia nie sg przetgczone (przekaznik nie zasilany, tranzystor zblokowany
Wiaczone: Wyjscia sag przetaczone (przekaznik zasilany, tranzystor przetaczony)
Szybko mruga:  Wyjscie jest wstrzymane (parametr SOx, przechowuje warto$¢ wyjsciowq)
Wolno mruga: Czas zwioki dla wyjscia. Wyjscie przetacza sie gdy czas zwioki zostanie

osiggniety, a zdarzenie wywotujace jest nadal aktualne.
(parametry DTx, Delay Time (czas zwtoki))

POLSKI

6 Miejsce na etykietke informacyjna.
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MONITOR FR-1/FR-1N

4. Montaz

Zamontuj jednostke na szynie DIN lub na innej ptycie bazowej. Pozostaw
wystarczajgcg iloS¢ miejsca miedzy jednostka, a gorg lub spodem skrzynki
sterowniczej w celu utatwienia cyrkulacji powietrza (przeciwdziatasz w ten sposéb
nadmiernemu przegrzewaniu)

Zamontowanie czujnika:
Zgodnie z instrukcjg montazu dostarczong przez producenta czujnika.

5. Potaczenia elektryczne

Terminale przylaczeniowe

Monitor FR-1 Monitor FR-1N
[ Zasilanie | [ Zasilanie |
AC/DC lub DC AC/DC lub DC
OO
L3 +
~ = “
5+ Zasilanie 5 — Zasilanie .
6 — czujnika — O—L czujnika :
[<0,1mA
in 1 Q4 pnp 1>6.0mA Out1
10npn In1
[ 1>1,6mA |
— ()6 + Zasilanie
czujnika
Out 2
Reset 1()17 pnp Reset 1(0) 17 pnp
200+
Reset 18 pnp Reset 218 pnp _Out3

Napiecie zasilania

Dozwolone jest zasilanie jednostki tylko przez jedno z mozliwych przytgczy
napieciowych, np. poprzez terminal 7/8 (AC/DC) lub przez terminal 1/2 (24V DC).
Kabel zasilajacy powinien by¢ chroniony zewnetrzne poprzez bezpieczniki
(maksymalnie 16A). Terminal zasilania DC jest bezposrednio potaczony z
terminalem zasilania czujnika. Dlatego tez powinny by¢ spetnione kryteria
zabezpieczenia napiecia DC zgodne z SELV (bezpieczne niskie napiecie,
rozdzielnos¢ obwodow elektrycznych od innych obwodow, nie uziemiane).
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MONITOR FR-1/FR-1N

Jezeli obwod DC jest uziemiany (np. bo wymagajg tego narodowe dyrektywy)
pozostate dyrektywy muszg by¢ spetnione (bezpieczne niskie zasilanie,
rozdzielone obwody elektryczne od pozostatych obwodow).

Jezeli jednostka jest zasilana napieciem AC, niskie napiecie przewidziane dla
czujnika powinno spetnia¢ SELV zgodnie z normg EN61010, przepiecie kategorii
Il, znieksztatcenia stopnia 2.

Aby zapewni¢ funkcje bezpieczenstwa, kable sygnatowe (czujnika, wyjsé
tranzystorowych, 24V wejscia cyfrowego) oraz obcigzone kable (zasilajace,
wyj$¢ przekaznikowych) powinny by¢ ktadzione oddzielnie. Jesli bedzie to
konieczne uzyc¢ nalezy kabla ekranowanego.

Podtaczenie czujnika (In1 - na wejscie 1)

DC PNP do FR-1 DC NPN do FR-1 AC / DC do FR-1
BN BN BN
®
VA 5 A ®|5 Vs ®|5
<0> — BK 4 <O> — BK_ 110 <U>
\BU ols \BU ol NBU___ p[2
DC quadronorm do FR-1 NAMUR do 25V do FR-1 NAMUR 8.2 V do FR-1N
WH BN BN
®
Ve E @10 @6
<O> —t —t
NBK_ 1 [ \BU ols \BU ols

Podtgczanie przetacznikbw meczanicznych nie jest polecane w zwigzku z
mozliwoscig tworzenia sie btednych impulsow.

Terminale 5/6 mogg by¢ uzywane do zasiania czujnika lub sterowania
resetowalnym przekaznikiem wejsciowym (tylko FR-1).

Wyjscia przekaznikowe (Out1, 2)

Aby zapobiec nadmiernemu zuzyciu i w celu spetnienia regulacji EMC wymagane
jest ttumienie interferencji stykdw przetaczajacych obcigzenia indukcyjne.

Jezeli przekaznik jest uzywany do przetgczania matych pragdow (np. wejscia PLC),
moze pojawic sie duza rezystancia stykow. W takim przypadku nalezy uzy¢ wyjs¢
tranzystorowych.

Wyjscia tranzystorowe (Out1, 2)

Wyjscia tranzystorowe wymagajg zasilania zewnetrznego 24 V DC na terminalu 3.
Normalnie niedopuszczalne jest pobranie tego zasilania z jednostki. Odpowiedni
punkt odniesienia (GND) zewnetrznego zasilania powinien by¢ przytgczony do
terminalu 1 monitora, winnym przypadku nie jest mozliwa praca przetgcznikow.

POLSKI
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MONITOR FR-1/FR-1N

Wyjscie analogowe (Out 3), PWM

Wyijscie analogowe nie jest elektrycznie odseparowane od zasilania czujnika
podajgcego impulsy i od napiecia zasilania 24 V DC.

Do wyjscia analogowego muszg by¢ przytgczone tylko obwody bezpieczne
(niegrozne).

Wejscia resetowane (reset 1i 2)

Podajgc na terminal 17/18 napiecie zasilania, mozemy dokonacC zewnetrznego
wyzwolenia resetu opdznienia startu monitoringu lub resetu pamieci jednostki. W
jednostce FR-1 terminal 5 (+) moze by¢é zwarty na krotko z terminalami 17/18
(wejscia PNP). Nie jestto mozliwe w jednostce FR-1N.

Potencjat ujemny zasilania powinien by¢ podany na terminal 1 monitora.

Uzywajgc 24 V sygnatu ciggtego monitoring staje sie nieskuteczny (np. wskazany
jest stan taki sam jak w czasie opdznienia startu). Kiedy napiecie nie jest juz dtuzej
dostarczane a ustawienia czasu opoznienia spetnia swoj warunek konieczny
rozpocznie sie proces monitorowania.

Uwaga do FR-1N:

Sygnat 24V wymagany do wejsc¢ resetowanych nie jest dostepny z jednostki FR-1N.
Musi on by¢ dostarczony z jednostki zasilajgcej zewnetrznej. Potencjat ujemny
zewnetrznej jednostki powinien zostaé potaczony z terminalem 1 w innym
przypadku nie bedg dostepne opcje przetaczania.

Wyjscie typu “btad” (tylko FR-1N)
Jest to wyjscie na ktérym pojawi sie informacja o btedzie (termnal 4). Wskazuje ono

na btedy miedzy monitorem a czujnikiem (zwarcie, przepiecie). Wyjscie to w
przypadku zaistnienia btedu jest zablokowane.

Wyjscie krokowe (tylko FR-1N)

Sygnaty pochodzace z czujnikéw typu NAMUR nie mogq byé przenoszone na
wejscia innych systemow zwyktymi przewodami. Aby uzy¢ sygnatoéw dla innych
wejs¢ monitor FR-1N dostarcza kopie impulsu wejSciowego w postaci wyjscia
krokowego na terminalu 10 (wspotczynnik 1:1)
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MONITOR FR-1/FR-1N

6. Tabela nawigacji i parametréw

Przyciski * /¥ oraz przycisk +> sg uzywane do nawigacji i wprowadzania wartosci
oraz zatwierdzania ustawionych parametrow i wartosci.

Parametry powyzej: Ua"P], [2a"P] i (32*F] sq parametrami systemowymi. Sg one
ustawiane tylko raz w czasie ustawienia systemu dla danej maszyny badz systemu,
ktory ma by¢ monitorowany.

Parametry ponizej tej serii sg parametrami aplikacji i mogag by¢ zmieniane czescie;j.

RUN Zakres parametrow
tryb pracy i tryb programowania
f """ I
|
-
Ik
|
1+ 3 !
|
Wsk i L : . : P t
SKazanie * * arame
; ; systemO\;vye
|
' .
aktuaina +t3  t¥ @ 1 |
i 1 | | :
[RPM/HZ] 4t 3 + 3 4 3 |/' S
t3 (O (PO FID[EF]D &,
akt:talp’a f ; e f Jy N 1‘ ‘ N pracy
[mA] + 3 3 I 4 ¥ !
+ 3 + 3
ST1 Parametry
aplikaciji

=
-

t 3

DT1 DT2

=
-
-
-

FT1 FT2

I
—
N

«I
«I

*) tylko FR-1N

POLSKI
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MONITOR FR-1/FR-1N

Parametry systemowe

Parametry Opis, wartos¢ parametru, wartos¢ domysina parametru

FOx

Funkcje wyjscia (funkcje przetgczajgce wyjscia 1/2)

1

A W DN

Przekaznik zasilany (tranzystor wyjsciowy przewodzi) jezeli warto$¢ pradu jest ponizej
punktu przetaczania SPx (sygnalizowany stan "minimalna predkos$¢”/’blokada”).
Przekaznik odtaczony od zasilania (tranzystor zablokowany), jesli prad ponizej warto$ci
punktu przetgczania SPx (Wiadomos¢ btedu: "za mata predkosc"/"blokada”).
Przekaznik zasilany (tranzystor wyjsciowy przewodzi) jezeli wartos¢ pradu jest powyzej
punktu przetgczania SPx (sygnalizowany stan "predkos¢ osiagnieta”).

Przekaznik odtaczony od zasilania (tranzystor zablokowany), jesli prad powyzej
wartos$ci punktu przetaczania SPx (Wiadomos¢ btedu: "predkosé przekroczona”).

(@]

Przekaznik zasilany (tranzystor wyjsciowy przewodzi) w ograniczonym zakresie czesto-
-tliwosci (akceptowalny zakres).

Przekaznik odtgczony od zasilania (tranzystor zablokowany) w ograniczonym zakresie
czestotliwosci. Z funkcjami 5 i 6 zakres czestotliwosci powyzej i ponizej wartosci SPx
jest definiowany w odniesieniu do parametru HYXx (histerezy).

oot f SPx-fi
SPx = max ™ Tmin HYx = min
X 2 X SPx

0 wartosci: 1...6
0 wartos¢ domysina: FO1 =2, FO2=3

x 100 [%]

SOx

Przechowywanie wyjscia (funkcja blokujaca wyjscie 1/2)

Kiedy ten parametr jest aktywny wyjscia nie przetaczajg sie spowrotem automatycznie
lecz muszg by¢ resetowane.

0 wartos¢: 0 = nieaktywna / 1 = reset panels> przytrzymaj > 3s / 2 = reset panel i zewnetrzny
0 wartos¢ domysina: 0 (nieaktywna)

FWx

Monitorowanie uszkodzenia przewodu (tylko w FR-1N)

Charakterystyka dla uszkodzonego przewodu lub zwarcia, np. wejsciowa czestotliwos¢ = 0
jesli czestotliwosé > SPx | FWx = nieaktywna (0) | FWx = aktywna (1)
FOx=1Iub 4 przekaznik zasilany przekaznik odtgczony

FOx=2Ilub 3 przekaznik odtgczony przekaznik ponownie odigczony

jesli czestotliwos¢ < SPx FWx = nieaktywna (0) FWx = aktywna (1)
FOx=1Iub 4 przekaznik zasilany przekaznik odtaczony

FOx=21lub 3 przekaznik odtgczony przekaznik ponownie odigczony

jesli czestotliwo$é w zakresie | FWx = nieaktywna (0) | FWx = aktywna (1)

FOx=5 przekaznik odtgczony przekaznik ponownie odtaczony

FOx =6 przekaznik zasilany przekaznik odtgczony

W przypadku zaistnienia btedu predefiniowana warto$¢ poczatkowa AO3 bedzie
wystawiona na wyjsciu analogowym.

0 wartosci: 0 = nieaktywna / 1 = aktywna,  warto$¢ domysina: 0

NC1

Liczba krzywek (markerow) (wejscie 1)

Liczba markerow wykrytych na obrét. Na podstawie tej wartosci monitor oblicza
predkosc¢ obrotowg (mierzona czestotliwos¢ + NC1 = wyswietlana predkos¢ w RPM).
Dla pomiaru czestotliwosci NC1 = 1 (powinno zostac ustawione).

0 wartosci: 1...999

0 wartos¢ domysina: 1
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MONITOR FR-1/FR-1N

DIM

Rozmiar (format wyswietlacza)

Wskazanie w Hz lub w RPM (obroty na minute)

Kiedy jednosta jest uruchamiana monitor przelicza wszystkie wartosci na nowe jednostki!
0 wartosci: 0 =RPM /1 =Hz

0 wartos¢ domysina: 0 (RPM)

VER

Wersja oprogramowania

Wyswietlana jest wersja zainstalowanego oprogramowania (numer 5-cyfrowy VCO)

AO3

Offset wyjscia analogowego (dotyczy wyjscia analogowego 3)

Biezaca wartos¢ wyswietlana i dostarczona jako startowa dla wejscia= 0 Hz/RPM.
0 zakres wartosci: 0.0 ... 20 mA (typowe ustawienie: 0.0 lub 4.0 mA)
0 warto$¢ domysina: 4.0 mA

Parametry aplikacji

SPx

Punkt przetaczania (wyjscia 1/2)

Wartosc¢ przy ktorej nastgpi przetagczenie wyjscia zgodnie z funkcjg przetgczania
FOx.

0 wartoéci: 0.1 ... 1000.0 Hz lub 1 ... 60000 RPM (zalezy od funkcji DIM)

0 wartos¢ domysina: SP1 = 100 RPM, SP2 = 1000 RPM

HYx

Histereza (dla punktow przetgczania SP1/SP2)

Wartosc¢ histerezy determinuje odlegto$¢ miedzy punktem wytgczania a punktem
zatgczania SPx. Zapobiega dryfowaniu przetgczania wyjscia.

W powigzaniu z funkcjg przetgczania 5/6 (FOx) akceptowalny zakres lub btedny
zakres moze zostaé zdefiniowany.

0 wartosci: 0.0...1000.0 % wartosci dla SPx

0 warto$¢ domysina: 5.0

STx

Czas zwloki na starcie (zwloka na wyjsciach 1/2)

Umozliwia ttumienie btednych komunikatéw przy rozruchu urzgdzenia (czy fabryki).
Kiedy urzadzenie jest wtgczone lub kiedy sygnat 24 V jest zabrany z wejscia resetowanego
Odpowiednie wyjscia sg utrzymywane przez ten czas w stanie “bez btedu”.

0 wartos$ci: 0.0...1000.0 s

0 warto$¢ domysina: 0.0 (bez opdznienia na starcie)

DTx

Czas zwitoki (dla wyjs¢ 1/2)

Umozliwia opdznione przetaczanie wyjs¢ 1/2. Odpowiednie wyjscia zostang przetgczone
tylko jesli warto$¢ pradowa utrzyma sie powyzej lub ponizej punktu przetgczania dtuzej
niz wartos¢ ktorg tu ustawimy.

0 wartosci: 0.0...1000.0 s wartos¢ domysina: 0.0 (bez opdznien)

FTx

Czas przelotny (dla wyjs¢ 1/2)

Gdyby miato miejsce zdarzenie, w czasie ktérego nastgpitaby zmiana stanu wyjscia
podczas ustawiania, wtedy przetgczenie powrotne do stanu bazowego nastgpi po:
0 wartoséci: 0.0...1000.0 s

0 wartosci domysine: 0.0 (czas przelotny nie jest aktywn)

FA3

Koncéowa wartos¢ analogowa (dotyczy analogowego wyjscia 3)

Wejsciowa warto$¢ w Hz lub RPM przy ktérej koncowa wartos¢ analogowa 20 mA jest
wyswietlana lub wystawiana. Sygnat ten jest ograniczony do 20.5 mA.

0 zakres wartosci: 0.1 ... 1000.0 Hz lub 1 ... 60000 RPM (zalezy od funkcji DIM)

0 wartos¢ domys$ina: 1000 RPM
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7. Programowanie

A
A

Jezeli programowanie ma miejsce w czasie pracy urzgdzenia wystepuje
wtedy niebezpieczenstwo kontaktu z wysokim napieciem. Upewnij sie zatem,
ze programowanie jest wykonywane przez wykwalifikowanego elektryka.

Zmienianie parametrow w czasie pracy urzadzenia, specjalne zmiany funkciji
przetgczania, oraz zmiana punktow przetgczania moze spowodowac

szkodliwy wptyw na proces produkcyjny w zakfadzie.

Programowanie sktada sie z 6 krokow:

1. Zmien z trybu RUN na zakres parametru 1/2
2. Wybierz zgdany parametr (FOx, SOx, itd)

3. Zmien na tryb programowania

4. Ustaw bgdz zmien wartoS¢ parametru

5. Zatwierdz wartosS¢ parametru

6. Wréc¢ do trybu RUN (pracy)

Przykitad programowania DT2 (Czas zwioki, wyjscie 2)

nacisnij
nacisnij
nacisnij
nacisnij
nacisnij
nacisnij

>
3

>
3

% (>35s)
% (>35)

Wykonana operacja

Wyswietlacz

Zmien z trybu RUN na zakres parametru

(w tym przypadku 2)

Szybko wcisnij 2 razy klawisz +>
Wyswietlona zostanie warto$¢ 2 parametru ...

Wybiez zadany parametr

Przyciskaj klawisz ¥
do czasu wyswietlenia parametru DT2
w biezacg wartoscig (w tym przypadku 0.0) ...

Zmien na tryb programowania

Szybko przycisnij 1 raz klawisz %>
Jednostka jest w trybie programowania.
Widoczny wskaznik PRG, skrét parametru mruga ...

CH2 RUNPRG
él? Al A/

Ustawianie badz zmienianie wartosci parametru

Przyciskaj klawisz 4 lub ¥
do czasu wyswietlenia pozgdanej wartosci parametru ...
(patrz takze "Wprowadzanie wartosci cyfrowych" na nastepnej stronie)

[ CH2

RUNPRG
Yy
(2 3 | C

77171

Zatwierdzanie ustawionego parametru

Przyciskaj klawisz %> do czasu zaprzestania mrugania skrotu
parametru oraz znikniecia wskaznika PRG.
Nowa wartos¢ parametru jest wyswietlona i aktywna ...

CH2 RUN
wnT
[ ST ]

Powrét do trybu RUN (trybu pracy)

Nacisnij %> i przytrzymaj przez ok 3 sekundy
funkcja zwtoki czasowej jest ustawiona (15 s).

Jednostka znowu jest w trybie RUN i wskazywana jest biezaca wartos¢ ...
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Pojecia w programowaniu

Tryb RUN (tryb pracy)

W czasie programowania jednostka pozostaje w trybie pracy (RUN). Widoczny jest
na wyswietlaczu wskaznik “RUN”.

To oznacza, ze do czasu, kiedy nowa wartosc nie zostanie zatwierdzona
klawiszem % jednostka utrzymuje funkcje monitorujace na wartoéciach
bazowych (domys$inych) lub ustawionych uprzednio. Tym samym przetgczanie
wyjs¢ przekaznikowych oraz tranzystorowych odbywa sie na bazie wczesniejszych
ustawien.

Uwaga: Funkcje monitorujgce jednostki sg deaktywowane przez ciggte
przyciskanie klawisza %> w trybie pracy (RUN). Deaktywacja ma miejsce tak diugo
jak dtugo nacisniety jest klawisz.

Funkcja zwloki czasowej

Jezeli w czasie programowania nie nacisniemy ani jednego klawisza przez ok. 15
sekund, jest to odebrane jako rezygnacja. Zmiany parametru, ktére nie zostaty
zatwierdzone klawiszem % sg usuwane. Przywracane sg wcze$niejsze wartosci,
ktore byty brane pod uwage przy funkcjach monitorowania.

Wprowadzanie wartosci cyfrowych

Przycisnij klawisz 4+ lub ¥ i przytrzyma.

Najmniejsza czes¢ dziesietna staje sie aktywna i wartos¢ jej rosnie bgdz maleje w
zaleznosci od wybranego klawisza (np. 1, 2, 3, ... 0). Nastepnie zmienia siekolejna
czesc dziesietna, itd. Zaraz po zwolnieniu klawisza mruga aktywna czesc¢
dziesietna. Jest ona ustawiana przez wcisniecie kilkukrotnie klawisza ¢+ lub ¥.
Poprzednia dekada mruga i moze zostaé ustawiana.

Reset fabryczny

Ustawienia fabryczne mogq zosta¢ przywrdcone przez jednoczesne przycisniecie
klawiszy * i ¥ w czasie wigczenia zasilania. Wszystkie uprzednio wprowadzone
parametry zostang utracone.

Funkcja KEY (zabezpieczanie)

Jednostka moze by¢ zabezpieczona by zapobiec niepozadanym dziataniom.

0 Zabezpieczenie:

Przytrzymaj jednoczesnie+ /¥ . Wskaznik funkcji zabezpieczajgcej KEY zacznie
mrugac. Zwolnij wcisniete klawisze, kiedy wskaznik przestanie mrugac.

0 Odbezpieczenie:
Przytrzymaj jednoczesnie t / ¥ . Wskaznik funkcji zabezpieczajgcej KEY zacznie
mrugac. Zwolnij wcisniete klawisze, kiedy wskaznik KEY zniknie z wyswietlacza.

POLSKI
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8. Tryb testowania

W trybie testowania mozemy sprawdzi¢, ustawiC i zapisaC sposob dziatania
przetgcznikow. Monitor dziata na dowolnie zdefiniowanej czestotliwosci i przetgcza
wyjscia zgodnie z ustawionymi funkcjami przetgczania oraz punktami
przetgczania.

Aktywowanie i zakanczanie trybu testowego

Aby aktywowac tryb nalezy dostarczyc¢ jednostce zasilania oraz nacisng¢ przycisku
+> w tym samym czasie. Na wy$wietlaczu pojawi sie napis “TST”. Dodatkowe
informacje na temat parametréow aplikacyjnych trybu testowego (SW, TS, TP)
mozna znalez¢ na stronie 10. Tryb testowy jest zakanczany poprzez wytgczenie
jednostki.

START
Wiaczenie Zakres parametrow
trybu testowego tryb testowy

Testowa 1 ;
czestotliwos¢ SWA1 I
[RPTI\Q/Hz] " T ﬁgwrot

X p—

) [ | ) [ [ e | [enr| > |30r | [ HIAVP | 2> start
t 3 t 34 5
Wviscie TS1 |

yjsci |

analogowe 3 R 4 |

[V/mA] ml !

|

Parametry testowe

SW1 Podstawa czasu na wejsciu 1

Zmiana predkosci czestotliwosci testowej
0 wartosci: 1...5 (1 = szyko, 5 = wolno)
0 wartos¢ domysina: 1

TS1 Test Start na wejsciu 1

Poczatkowa warto$¢ czestotliwosci testowej
0 wartosci: 1...60,000 RPM lub 0.1...10,000 Hz
0 warto$¢ domysina: 50 RPM

TP1 Test Stop on input 1

Koncowa wartos¢ czestotliwosci koncowej
0 wartosci: 1...60,000 rpm lub 0.1...10,000 Hz
0 warto$¢ domysina: 1,500 RPM

strona 14



MONITOR FR-1/FR-1N

9. Dane technicze

Napiecie zasilania

(zgodnie z tabliczkg znamionowa)

Napiecie zasilania AC/DC

110...240 V AC/DC (50...60 Hz)

Napiecie zasilania DC

27 V DC (typ. 24 V DC)

Tolerowane skoki napiecia

20..+10 %

Pobodr mocy

AC/DC: 5VA/DC:3W

Wejscia czujnika FR-1

Typ czujnika

PNP/NPN; NAMUR (24 V DC)

Zasilanie czujnika

24V DC, zabezpieczone przed przepigciem i zwarciem

Obcigzenie pradowe wejscia czujnika

okoto 10 mA

Pobor pradu przez czujnik

maksymalnie 15 mA

Punkty przetaczania dla czujnika PNP

>12V ON; <5V OFF

Punkty przetaczania dla czujnika NPN

>15V OFF; <8V ON

Maksymalna czestotliwos¢ na wejsciu

5 kHz (w odniesieniu do min. przedziatu impuls/brak impulsu 0,1ms)

Wejscia czujnika FR-1N

Typ czujnika

NAMUR (zgodnie z EN50227)

Zasilanie czujnika

8.2V DC

Punkty przetgczania

< 1.55 mAON; > 1.75 mA OFF

Monitorowanie przewoddw

uszkodzenie przewodu: < 0.1 mA
zwarcie: > 6 mA

Maksymalna czestotliwos¢ na wejsciu

5kHz (w odniesieniu do min. przedziatu impulse/brak impulsu 0.1 ms)

Wartosci charakterystk

Doktadnos¢ pomiaru czestotliwosci <1%

Czas zwtoki po wiaczeniu 300 ms (tak jak od$wiezanie wy$wietlacza)
Wejscia resetowalne 1i 2

Zewnetrzne dodatkowe napiecie 24V DC

Pobér pradu typ. 2.5 mA

Punkt przetgczania dla obwodu PNP >14V

Wyijscia

Wyjscia przekaznikowe (Out 1, 2)
Pojemnos¢ przetgczania
Czas przefaczenia przekaznika
Cykli

2 zestyki przetaczalne, zapasowe
6 A (250 V AC); B300, R300
10...20 ms (zataczenie), 30...40 ms (roztgczenie)
>10 7 (bez obcigzenia)
3 x 10° (250 V AC, 4 A, opdr omowy)

Wyjscia tranzystorowe (Out 1, 2)
Switching voltage/switching current

PNP przetaczalne, zewngtrzne zasilanie, zabezpieczenie zwarciowe
24V DC (x20%) / maksymalnie 15 mA

Wyjscie analogowe (Out 3)
Obcigzenie
Dokfadnos¢

0/4...20 mA, zabezpieczenie zwarciowe, bez powrotne
maksymalnie 500 Ohm
1% FS
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Dane urzadzenia

Obudowa montowalna na szynie DIN35; tworzywo
Wymiary (W x D x G) 78 x 45 x 120 mm

Waga 490 g

Obudowa ochronna/terminale IP 50/20

Przytgcza terminalowe dwukomorowe 21,2 x 2.5 mm _ (AWG 14)
Wyswietlacz LC, 7/14-segmentowy

Srodowisko pracy

Temperatura pracy / magazynowania -20...460 °C/-25...+80°C

Cisnienie powietrza 75...106 kPa

Wilgotno$c¢ powietrza max. 75 % (35 °C)

Maksymalna wysokos¢ pracy 2000 m powyzej MSL

cULus warunki testowe test zmiany wymiaréw obudowy pod wptywem rosngcej temp.

200 x 200 x 150 mm

znak CE zgodnie z EN 61010 (1993), +A2 (1995, EMC 89/336/EEC)
EN50081-1, EN 61000-6-2

10. Rysunek w skali
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11. Utrzymanie i naprawy

Jezeli urzadzenie bedzie uzywane prawidtowo, to nie bedzie wymagato
konserwacji i przegladow. Tylko producent jest upowazniony do wykonywania
napraw. Jezeli bedzie wymagane oczyszczenie urzadzenia, moze to nastgpic
wylacznie poprzez wykwalifikowany personel, przy uzyciu suchej Sciereczki, po
roztaczeniu wszystkich przytgczonych obwodow. Po zuzyciu sie jednostki nalezy
przeprowadzi¢ jej likwidacje w sposéb przyjazny Srodowisku, zgodnie z
regulacjami narodowymi.
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Typowy obwéd wejsciowy dla FR-1

70E
+ zasilanie czujnika O—;} l K Ugg(24 V)
= 47
270E 4K7 10K
npn O_: l  I— l —
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- zasilanie czujnika O_:]__L
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